
si verifica in presenza di una decelerazione di tipo “viscoso”,

ossia proporzionale alla velocità :
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dello smorzamento⇒

τ è l’intersezione con l’asse dei tempi della retta tangente alla curva v t( )

al tempo t = 0 :
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Moto smorzato esponenzialmente:
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Spazio percorso in un moto smorzato
esponenzialmente :
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Moto accelerato in presenza di un attrito viscoso:


